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센서 융합
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❖ Object detection

❖ Object tracking

<측정 범위 별 융합 센서> <융합 개념도>

<융합 레이어>

<객체 추적 및 검증>

❖ Sensor system
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<다중 라이다 캘리브레이션 시스템> <캘리브레이션 전(상)/후(하)>
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❖ Deep learning-based object detection using lidar sensors

• VGGNet [1]

[1] K. Simonyan and A. Zisserman. "Very deep convolutional networks for large-scale image recognition.“, pp. 1409-1556 , 2014.


